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Introduction

O Merci a Brahim Chaib-Draa et a Claude-Guy Quimper
O Initialement I’idéee/défi m’a plu et j’ai accepté I’invitation
O Mais en travaillant sur cette rétrospective, je me suis apercu

rapidement que ce n’est pas une téche facile: Trop de choses a
dire! Par ou commencer? Comment structurer tout cela?

O C’est un vrai probleme de données massives!
O Quelle démarche? Quels outil / algorithme choisir?

O Décision fondamentale:

Je vais utiliser SelfBrainPower, une vielille suite
d’algorithmes toujours renouvelée ...

... mais souvent ignoree des jeunes generations
qui préferent BigDataCruncher !




Les sources de données

Mon CV (62 pages

UNIVERSITE
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BERNARD MOULIN’S CURRICULUM VITAE
(xeyised 20 March 2018)

|

1. Affiliation

- Full Professor, Université Laval, Département d mformatique (since June 1991)

Address: Laval University, Computer Science and Software Engineering Department, Pouliot Bulding,
10465, rue de la Meédecine  Québec, G1V0AS, Canada

Phone - (418) 656-3580 on 656-7979 Fax - (418) 636-2324 Email - bemard moulin@ift ulaval ca

2. Academic Curriculum

- Professeur gdjoint (Septamber 1981 to may 1986); Professeur agrégé (from June 86 to May 1991), Full Professor
(Professeur titulaire) (May 1991 to August 2018)

- Full Researcher at Research Center on Geomatics (Laval University) (From September 1894 to 2015), Associate
Researcher (from 2013 to now)

- Chairman of the Center for Research in Geomatics (Laval University) (From September 2001 to September 2002)
- Executive Chairman of the Center for Research in Geomatics (Laval University) (From October 2002 to
December 2003)

- Researcher with the Canadian Network of Centers of Excellence in Geomatics, GEOIDE (from 1998 to 2012)

- Director of the PhD Program in Computer Science, Laval University (August 2003 to May 2006)

-~ Chairman of the Computer Science PhD Program Creation Committee at Laval University (May 1985- May
1989)

- Member of the steering committee for the creation of GIRICO {Groupe Interuniversitaire de recherche en
informatique cognitive des organisations) in collaboration with Université du Québec, UQAM, UQAR and
Université de Sherbrooke (from May 1985 to June 1086)

- Firet Chairman of GIRICO (from September 1986 to December 1989), GIRICO supported by a grant from
Ministry of Communication, Québec

- Active member of the steering committee for the creation of CEFRIO (from September 1987 to March 1591)

- Active member (Canadian representative) of the [FIP Working Group 8.1 Design and Evaluation of Information
Systems (From 1983 to 1996)

et 38 agendas papier

Years Institution and Discipline Diploma  Year
1976/79 Université Lvon 1 (Computer Science) Doctorate 1879
1973/76 Ecole Centrale de Lyon (France) Engineer 1976
1973/76 Université Lyon 2 (Economics) Licence 1978




Démarche

0O Choix des sources de données

= CV de 36 pages + 38 agendas annuels sous forme papier (~14100 pages
sous forme de tableaux et annotations manuscrites)

O Premiere analyse des données du CV et compilations

O Analyses successives des données des agendas et du CV et
elaboration de divers schémas pour mettre en évidence divers

aspects

O Analyses complémentaires et identification d’événements
majeurs

O Nouvelles syntheses schematiques et

o0 Elaboration des diapos

O Révision et ajustements

O Conclusion de I’étude avant la présentation 4



Plan de la présentation

O Ma carriere de professeur (administrateur)

O Ma carriere de chercheur et production scientifique

o Etudiants formés

O Professionnels de recherche et transferts technologiques

O Timelines and stories

From Information Systems to Knowledge-Based Systems (1981-1991)

From Knowledge-Based Systems to Multi-Agent Systems
and Geographic Information Systems (1991-1999)

From Multi-Agent Systems to Multi-Agent Geo-Simulation
and the development of Egovernment Systems (1999-2007)

From Population-Based Geo-Simulation to Enhanced Complex Event
Processing (2007-15)

Contributions en méthodologie et représentation des connaissances (2015-
18 et apres la retraite!)

5

O Synthese et Conclusion



Compilations et statistiques



Ma carriere de professeur (administrateur)

O

(1976 et (francaise) (Lyon 2,
1976), (mathématique appliguée- informatique), Lyon 1
1979:
Carriere a I’Université Laval: Professeur adjoint (1981-86), agrége (86-91),

Titulaire (1991-2018) ... et retraité () a partir de sept. 2018

Président du comité de création du programme de PhD en informatique a

I’UL (mai 85- mai 89). Directeur du programme de doctorat (2003-06)
Membre du comité fondateur du GIRICO (

) (mai 85-mai 86)
collaboration de I’UL avec I’Université du Québec, I’'lUQAM, et autres universités.
Premier président du GIRICO (Sept 86 —Deéc 89) avec le support du

(1 professionnel prété pour 2 ans)

Membre actif du ler comité pour la création du CEFRIO (87-88)
Directeur du Centre de recherche en géomatique de I’'UL (CRG) (sept
2001-sept. 2002) . Directeur executif (oct. 2002 - déc. 2003)

Participe au ler comité pour la création du Réseau de centres d’excellenceen
geomatique GEOIDE en 1998 (Promoteur CRG) Obtenu par I’UL en 1999



Ma carriere de chercheut in. cotal: ~4,8 M$ en 32 ans)

Représentant canadien au IFIP Working Group WG 8.1: Design and
Evaluation of Information Systems (1985 -1996). Chairman de la Conf. Int. Object-
Oriented Languages in Information Systems, Québec, Octobre 1991

CRSNG/NSERC (Discovery grant) de 1982 a 2014 (~0,77 M$ en 32 ans!)

Responsable du
(Deépt. Informatique - UL) (de 1989 a 2016)

Membre actif du de 1994 a 2015 (associé a partir de 2015)

Leader et membre de projets GEOIDE (financés sur concours) (1998 a
2012) + collaboration d’un grand nombre de Ministeres et compagnies:
m Total des financements Geoide gerés par B. Moulin : ~1.4 M$

Nombreux autres financements:

UL (divers projets de 1981 a 86, 94-96), Min Communication Qc (GIRICO 1987-89)
CEFRIO (1987-91 ~ 0,16 M$3), FCAR (1984, 1985-87, 1999-2000), FQRNT (2002-05)
CNRC et Logiciels Action (1994-96) Projet MOOM (CNRC 0,5 M$),

CHUQ (2001-02 et 2004-07: ~ 0,12 M$)

Contrats du CRDV (92-93 et 93-95: 0.35 M$, 99-01 et 2000-01: 0,25 M$), 2002-05:
0,55M$, 2005: 0,12M$, 2006-09: 0,48 M$): total environ: ~1,75 M$
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Publications et rayonnement (usquen mars 2018)

Articles dans Revues internationales (avec com. lec): 88

Livres (co-auteur) (3) o Livres collectifs (coordonnateur): 5
Chapitres de livres (avec com. lec): 82

Articles dans Conférences internationales (avec com. lec): 190

Plus de 80% de ces articles et chapitres de livre ont eté rédigés
avec des étudiants >

O O 0O 0O O

O Rédacteur adjoint Revue d’Intelligence Artificielle (Hermes de
2005 a 2012)

O Membre des comités de programme de nombreuses revues
scientifiques (17) et conférences internationales (88)

m (Habilitation a diriger des
recherches) (2003 a 2018): 7 °




/

Etudiants formés

O Etudiants de maitrise dipldmés (encadrés: 61; co-encadrés: 6); non dipldmés: 8

= Bourses BMP(1), CRSNG (7) FQRNT (4) Tunisie (7) Algérie (1) Maroc(1) Autofinancé (14)
o Etudiants de doctorat dipldmés (encadrés: 15; co-encadrés: 10)

m Bourses CRSNG (4) FQRNT (4) Tunisie (7) Maroc (1) Autofinancé (2)

o Etudiants en post-doctorat (16 pour une durée moy. de 8 mois a 2 ans)
m Bourses AUPELF et CRG (3),
m 3 des post-doc engagés par CRDV, un a CSIRO (Australie)

O Reconnaissances obtenues par mes etudiants de doctorat

D. Rousseau (Postdoc CRSNG — Knowledge System Lab. Stanford Univ. avec B. Hayes-Roth)
W. Ali (bourse de post-doc Marie Curie, University of Hull UK)

W Chaker (bourse post-doc INRETS Paris)

M. Mekni: Prix William L. Garrisson pour la meilleure these de doctorat de Computational
Geography (2011) en Amérique du nord

m M. Mekni (Postdoc FQRNT, a I’INRS Québec)
O Parmi mes étudiants diplémés au doctorat 15 sont professeurs d’universités

= 3au Canada
m les autres & I’étranger (US:1; Emirats: 5, Maroc: 3, Tunisie: 3) 10




Professionnels de recherche et transferts tech.

O Professionnels de recherche:

= Y.Hudon (GIRICO; MCQ 2.5 ans 1987-89), D. Rousseau (CEFRIO, 3.5 ans 1988-91), G.
Dethurens + Y. Lafrance (CRDV, 1 an 1993-95), M. Brassard (CRDV l1an 1994),

= Projet MOOM (CNRC 1994-96: B. Coté et L. Lecomte (2ans), S. Ishag, R. Quirion, A.
Gilbert (1 an), K. Greene, N. Rochon (2 ans temps partiel),

= H. Irandoust (CRDV, FCAR, GEOIDE, 1.5 an: 2000-01), C. Djima (MRNQ, 6 ms 2001),
W. Chaker (Geoide 1 an 2001-02), A. EIKhadi (9 ms Copernic + INSPQ),

Projet MAGS (GEOIDE, 2003-04: J. Perron 1.1 an, J. Hogan 6 ms),

Projet VNO-MAGS (INSPQ + Geoide: M. Bouden 2 ans; 2004-2006)

Projet CrowdMAGS (CRDV) D. Marcotte 1.5 an 2007-09

Projet ZoonosisMAGS (Geoide, CRDV, INSPQ: D. Marcotte 4 ans, 2009-13)

O Transfert de technologie vers Logiciels Action en 1996: MOOM Software
(Systeme tuteur pour les méthodes orientées-objet)

O Transfert de Technologie du Projet MAGS vers la compagnie NSim

Technologie (fondée par J. Perron et J. Hogan en 2006).
/
Voir https://nsimtech.com/entreprise/

O Collaboration majeure avec le Maroc (financement IDRC 2004-08) 1




Premieres syntheses

e N Pde? e — : :
[ bee _ Ko l:,,.i‘-flr;:_w-uas —= Adoa00 n&vb‘f’;ﬂﬂ: ,
I] l:‘ I Il IeIIeS; . o s RABAR. SAT /
{ ! R -ﬂ‘_n.mlﬁ:'b - ) EQ?: 16 Yagw, E-liwrtomsat bypren— gty » 1
- XTI ey B R T SPap— 2 -
2 R fhr | [ TV m—
. erpdon] [T Lty . ]

METHODE ACSL e A-}?wtwjpf’aa?%% reag |
e o — ThRC oy R == _ =
Thee T e el e Dl R e | Tt I (T S ooy Lo, g
e TR 3 a7 - e s i =il - + M ) U= ], T Conta s Haw-S3¢-CH ;,,,'h"!
| Frm “FEssE Vi Ml t&ﬂ} i~ R — - L Bl A % O TS, ==
- i s S o1 0z o= ol . 0S oe oF 03
= { Guttin Loa s 3 Gl
o 2
ta
! % it S it Sy . ?M. Onwoded \
i I Cotin O a1
.o Tuf Cphon— i | Revk prfipe T s 1 repfimdine - s
= w‘u} 1 - “'\_?9 'S Ny e Q..#e:%-:’m-\ \ S il ,_4,__,__F z i‘ = :;
T T 0 brngicy, B 2 Sedensy (vt ) ‘@5 BV L AT —
] = ?’ A’f-s 55 % .P"W““lfff'-‘ = 5 . e L e e A - EF‘T“‘F —f f(z.'ff \‘b't_"v-*“#“&-
o ] -9% Mad B X ’ i i g azsmi- 342 ¢
(FIP/ac™d Suh i O Botrunge-ba PR 55 Bl (vib igaded 3T
) i woc- b Co .. Wb IS ) e ik
R ﬁﬁr&d""’ ] S0 ‘@M_hﬁ — | ' am‘:’ g‘ o Zool_pz
— = gl x 4 \ - i T i Husak g e |
1479 &U;F\ozzﬁ- g2 &Y 85 &7 Z2 &9 S0 ey T 5z " 9q “gneuﬂ\}fd".fwm ',m?“r_ (s e

ST s
€ Ghei [ fevme ™

§ 2 dob Yo nban -t:'n-"l
3 = ak™
O

26
- T b e SBC | Sifeteds anndiinkins. coop Edwands, bl o
- glﬁ\ o = F Edw dg‘)(:w:ré* L&_,M.H‘@EWJM,- 1
- S S LS

. ety (Phd) W

SpocdiadHins o HACST R b
y T CowmcanF Cf,‘:‘fﬁ (el . :
Aot bevral st o) Yooy JFOSE  dac Zaat,
& <hinonla A LvY ey = H . T, douat- e %F’":‘;'i?“{ ,, Bus Fomdat)
P . Wil Sy fopery — (r& ¢ s ; AT
| = fpasuce (s P
= o e cgmemn | 5 e -
= A:.. #J Z:M”'_gm' B :
m‘d’ Ku:ﬂc 'G’ ZHL el ‘7—1 Lomigie dun dlio Coteary, Nt {rbelgoglrin

Tt ook i, o Foerduad ol o TA

Mﬂx‘er Lo Ao Dl 1Oz
B Viecoorebtn. VETE /' FOAR

MeTHobES /0UTILS SBe

—

EFeE gmpite— Beeaulr v @ e e g o Lot (B fagomcest Teckom Cogte —
. % s & (rzer ? )

Cedodconda 2 keha T anst E-gov o g,_(": gecenl) :-‘

o, Progiel (+inad Prele ) —a |

Copabttest - e £ = -

AT TS g ,
2 Thowopeden  meh-Surades

L 0% , w0 u T S 1 SN ST S . 5, g

it ol
s et iy

cRBY — NStTeel

- s fone Clan Mk 2N
ﬁmm__l We )/

CBartn gl e g o Tl | qu e it
(xlfigted ) “ﬁ_”‘ (;W_’.—i

K MLAL Tl d E ot
Njabroespess CEP- ihmakif




Présentation des résultats des analyses

O Décision de presenter les resultats en utilisant Excel

O Nouvelle analyse des données et prise de considération des
contraintes de visualisation: déetermination des périodes de
visualisation => vrai travail de (re)présentation des
connaissances

O Timelines and stories

From Information Systems to Knowledge-Based Systems (1981-1991)

From Knowledge-Based Systems to Multi-Agent Systems
and Geographic Information Systems (1991-1999)

From Multi-Agent Systems to Multi-Agent Geo-Simulation
and the development of Egovernment Systems (1999-2007)

From Population-Based Geo-Simulation to Enhanced Complex Event
Processing (2007-15)

Contributions en méthodologie et représentation des connaissances
(2015-18 et apres la retraite!)

13



Timelines and Stories
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From Information Systems to Knowledge-Based Systems

1981-1991 (1/3)

[égende

Projet étudiant MSc Projet étudiant PhD

Evénement
Majeur

| MAAMAW89 |Recherche Pers. sur SMA

Part|C|pe aux Workshops on Conceptual Graphs

uels (appliqu aux ot d ances temporelles)
| PrOJet Systeme expert déontique (Rousseau PR, CEFRIO)
ProjMSc SBC-Prolog (Tarau) ProjMSc SMGC (Kabbaj) ProjMSc SMAULL1 (SMA)
ProjMSc Planif Intelligent-SAIRVO (Lizotte)
Participation a la Conférence internationale sur les systémes experts (Avignon, France) de 1985 a 1993

| ottawa 5eme Generation Society |Prep. GIRICO | Président du GIRICO  |conf1c089 Qc

Engagé UL |IFIP-WG8.1 York| Member and Canadian Representative on IFIP WG8.1: Design and Evaluation of Information Systems (85-96) | IFIP-WG8.1 Qc |
— |Président Comité Création Programme de PhD en informatique UL |
Conseils et formation en Modélisation conceptuelle des données dans divers ministeres du Québec, ENAP, entreprises |
Conf ER'81
Rech EPAS, syst. autonomes | Méthode EPAS d'analyse et de conception de systemes d'information (enseignée au département d'informatique) ...
CRSNG CRSNG obtenu!: Modélisation du systeme d'information dans les organisations |Renouve|é: Modélisation des SBC dans les organisations |
1981 | 1982 | 1983 | 1984 | 1985 | 1986 | 1987 | 1988 | 1989 | 1990 | 1991
CRIM: Centre de liaison et transfert & Mtl
-/I PC, ADA C++ Apple Macintosh CD-Rom Maclintosh 11 WWW Windows 3 Linux
Turbo-Pascal ~ Postcript Booch 1986 Hypercard Photoshop OMT 1991
l l
' 15

Sous la ligne temporelle des événements notables en informatique




From Information Systems to Knowledge-Based Systems
1981-1991 (2/3)

Activités notables:
- Donné des formations et conseils en modélisation des données et méthode de conception dans un
grand nombre de ministéres, a ’ENAP, etc. - Beaucoup d’expérience pratique de la modélisation

- Création en 1982-83 de la méthode EPAS (intégrant analyse de systeme, les acteurs, MCD, etc.)
offrant plusieurs techniques qu’on trouvera dans les méthodes orientées-objet a la fin des années 90

- Président du comité de création du programme de PhD en informatique de 1985 a 88

Evénements majeurs:
- Engage au département d’informatique en septembre 81
- Conférence ER’91 en octobre 1981 (rencontre de Peter Chen) et fait ma demande CRSNG

- CRSNG obtenu en avril 1982

- Accepté comme member canadien du IFIP WG8.1 en 1984

Engagé UL |IFIP-WG8.1 York| Member and Canadian Representative on IFIP WG8.1: Design and Evaluation of Information Systems (85-96) | IFIP-WG8.1 Qc |

|Président Comité Création Programme de PhD en informatique UL |
Conseils et formation en Modélisation conceptuelle des données dans divers ministéres du Québec, ENAP, entreprises |

Conf ER'81
Rech EPAS, syst. autonomes | Méthode EPAS d'analyse et de conception de systémes d'information (enseignée au département d'informatique) ...
b CRSNG CRSNG obtenu!: Modélisation du systeme d'information dans les organisations |Renouve|é: Modélisation des SBC dans les organisations
1981 | 1982 | 1983 | 1984 [ 1985 [ 1986 [ 1987 [ 1988 | 1989 | 1990 | 1991
CRIM: Centre de liaison et transfert & Mtl
-/I PC, ADA C++ Apple Macintosh CD-Rom Maclintosh |1 WWW Windows 3 Linux
Turbo-Pascal Postcript Booch 1986 Hypercard Photoshop OMT 1991
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From Information Systems to Knowledge-Based Systems
1981-1991 (3/3)

Activités notables:

- Lecture du livre de Sowa sur les graphes conceptuels en 1984, extensions de mes recherches a la
représentation des connaissances (de la modélisation EPAS a la modélisation CG)

- A partir de 1985 projets MSc de développement en SE, SMGC, Planificateurs Intelligents

- Premiére grosse subvention (CEFRIO) 1988-91, Développement d’un systéeme expert

‘déontique’ pour les textes de reglements ( D. Rousseau)
| MAAMAW89 |Recherche Pers. sur SMA |

Participe aux Workshops on Conceptual Graphs
| Recherche personnelle sur les graphes conceptuels (appliqués aux MCD, puis modélisation des connaissances temporelles)
| Projet Systéme expert déontique (Rousseau PR, CEFRIO)
ProjMSc SBC-Prolog (Tarau) ProjMSc SMGC (Kabbaj) ProjMSc SMAULL1 (SMA)
ProjMSc Planif Intelligent-SAIRVO (Lizotte)

Participation a la Conférence internationale sur les systémes experts (Avignon, France) de 1985 a 1993

| 1BM-Stanford | | ottawa 5eme Generation Society |Prep. GIRICO | Président du GIRICO  |conf1c089 Qc

Evénements majeurs:

- Participation en 1982 a une semaine de visites en Californie organisée par IBM (IBM Development
Center, Xerox Parc, Stanford University); Participation a Ottawa aux rencontres de la Société
canadienne pour la 5éme géneration en 1984 et 85; Creation du GIRICO en 1987

- 1989 participation au premier Workshop europeen sur les systemes multi-agents et lancement des
travaux sur notre premier environnement de conception de SMA (basé sur modele EPAS)

- Organisation de ma premiere conférence scientifique; ICO Québec 1989



From Knowledge-Based Systems to Multi-Agent Systems
and Geographic Information Systems 1991-1999 (1/4)

Evénements majeurs (volet méthode de conception de systémes d’information)
- Organisation de la conférence internationale IFIP Québec’91: Information and Object-Oriented Systems
- Obtention en 1993 avec la compagnie Logiciel Action d’une subvention majeure du CNRC
(0,5 M$ sur 2 ans) pour développer un systeme tuteur pour les méthodes OO
- Ma subvention CRSNG (aide a la découverte) renouvelée 3 fois pendant la période

Activités notables:

- Développement du systeme MOOM Tutor avec une équipe de 2 développeurs professionnels, 2
étudiantes de maitrise en 1994 et 95, enrichie de 2 autres développeurs et 3 étudiants de bacc. en 1996

- Transfert a Logiciel Action fin 1996 pour la phase de commercialisation (avec module formation OMT)

- En 1998 I’équipe commencait a développer un module de formation a partir de la proposition d’UML
discutée aux conferences OOPSLA. UML sera publiée officiellement en 2001!

IFIP-WG8.1 Qc | Member of IFIP WG8.1 l
\Dem. Sub. CNRC | MOOM: Systeme tuteur pour méthodes OO (CNRC) |Commercialisé par Logiciels Action |

Méthode EPAS d'analyse et de conception de systémes d'information (enseignée au département d'informatique) ...
Renouvelé (2 fois): Systemes de planification en mode coopératif dans les organisations |Renouve|é:User—Oriented teams of agents (1996-2000)

1991 | 1992 | 1993 | 1994 | 1995 | 1996 | 1997 | 1998 | 1099 |

.nux IBM ThinkPad  MP3 Java MS Explorer DeepBlue Chess Champion
T 1991 GSM Network ~ Windows NT Netscape JavaScript Toshiba Notebpok Windows 98 18

~—7>




LES SYSTEMES EXPERTS
DANS LES ORGANISATIONS:
INTRODUCTION A
L'INGENIERIE DU SAVOIR

BERNARD MOLILIN

Mardi e 26 levrler 1545
de 13:00h & 17:00h
CHATEAL FRONTEMAC

QUEBEC
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Aveid costly mistokes in
Object Technology implementation

by using MOOM Tuter.

MOOM Tortor will
help you reach your

training geals.

BNOERSTANDING LEADS ACTION

MOOM Tufor integrates easily info
your lraining environment.

Whesher yeu use il by italf er in congunction
with ether teiining acfivities such o clossroom
courses, menlaring er setleaming,

OO Tusor will enhance the overoll
efficiency of tha training, You could use
MOOM Tutor in preparation for other
Irasining activitias, in combinasian with them,
or allerwards, 0s a refemance fecl,

MOOM Tutor is a flexible
training tool.

You choosa the fime, you choose the location.
You con go ot your own pace, and you con
meanage wour kme araund  unscheduled
octivtios. When you come beick, MOOM
Tusor tokess you beck where you hod left

MOOM Tutor is an essential
on-line reference toal.

You don’t remembar the nofotion for o
spacific aspect of o mede! or you need

mare infsrmation regarding o concept®
Consultation of the in-depth method coverage
is mode aosy by the vievel malaphor and

by the voriows resourees enabling you

tor quicckhye Find what you are looking for.

MOOM Tutor is the cost-effective
solution fo your Object-Oriented
method training needs.

The east af Object-Oriented meshod training
can ba emormous, MOOM Tulor multipliss
the raturm an pour froinmg investment

by incroasing its efficiancy.
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From Knowledge-Based Systems to Multi-Agent Systems
and Geographic Information Systems 1991-1999 (2/4)

Evénements majeurs (volet Knowledge-Based Systems):
- A partir de 1992, collaboration avec équipe FCAR Vanderveken (UQTR) sur les actes de discours
- Organisé (avec Mineau et Sowa) ICCS’93: a Québec
- Lancement officiel du programme de doctorat en informatique a I’Université Laval en 1992

- D. Rousseau obtient en 1991 une bourse de PhD du FCAR et du CRSNG (va faire son PhD a UdeM que
je co-dirige avec G. Lapalme). D. Rousseau obtiendra en 1995 une bourse de postdoc du FCAR et ira a
Stanford Univ. travailler avec Barbara Hayes-Roth

Participe Workshops CG ICCS'93 Qc Participe aux conférences internationales sur CG et FCA

Recherche personnelle sur les GC (modélisation des aspects temporels des discours) o o o L L L L L L
ISpatig_I Model of texts (PstD: Gryl) Route description & Spatial conceptual Map (PhD: _Kettani_)__]

ILComﬁigmicative:é%ts to builgj:a convé}éz:ation méiize:l: co-su:p:.:PhD-CFgéi\lG-FCé:R: Roussez:al_J_(Udel\/l)___ I
Recherche sur les actes de discours (Vanderveken UQTR) |Projet MAREDI (Analyse de textes) (Delisle UQTR) Plusieurs MSc |
| Prog PhD IFT-UL |

Participe a la Conf. Int. systémes experts Avignon

Activités notables:

- Ma recherche personnelle sur la (Modele étendu

de GC enrichi avec une approche agent et actes de discours) de 1990 a 1996

1991 I 1992 I 1993 I 1994 I 1995 I 1996 I 1997 I 1998 I 1999 I
- Projet MAREDI sur (plusieurs MSc) collaboration avec S. Delisle (UQTR)

- Sabbatique au LIMSI (Orsay) lab. de G. Ligozat (TLN et logique): 2 periodes (1996 et 1997)
- Premiers travaux de (PhD de D. Kettani)




From Knowledge-Based Systems to Multi-Agent Systems
and Geographic Information Systems 1991-1999 (3/4)

Evénements majeurs (volet Multi-Agent Systems): :
- Premier contrat avec le CRDV 1992-93 (chercheur responsable au CRDV: L. Lamontagne):

- Encadré le premier doctorant diplomé au Département d’informatique: Z. Maamar (1997 Brse Algérie):

, engagé immeédiatement apres comme chercheur au CRDV
|CRDV: Agents - Search & Rescue Ops |

Recherche Pers. sur SMA |
ProjMSc SMAUL1 (SMA) Cloutier, Brassard MSc: Modeles d'agents et mondes d'animation: (Brochu, Létourneau)

________

Consultant Proj. INSIDER (Annecy) |

{Agents négociateurs et environnement dynarr_ﬁ(iue (PhIIS-_IECAR Iéf)h_zouba)"_ﬂ:1

Activites notables:
- Poursuivi de 1991 a 97 les recherches et développements sur

(Cloutier brse MSc CRSNG) et les (Brassard) eventuellement
(Brochu, Létourneau: brses MSc CRSNG)
- Notre premier PhD sur les (Bouzouba, brse FCAR 1999)

- Consultant pour une start-up de jeu a base d’agents a Annecy (France): projet INSIDER 1998-99
- Postdoctorante A-C. Bourry-Brisset (1992-95) a temps partiel (

), engagee comme chercheure au CRDV en 1996
1991 | 1992 | 1993 | 1994 | 1995 | 1996 | 1997 | 1998 [ jooo

- Deux docteures du LIMSI (Orsay, France) en post-doc dans mon équipe (Bourses AUPELF+ CRG):
. H. Irandoust (1998-2000)

. A. Gryl (1995-97)

(engagee CRDV en 2001)




From Knowledge-Based Systems to Multi-Agent Systems
and Geographic Information Systems 1991-1999 (4/4)

“ Membre du CRG |Divers projets en BD spatiales, entrep6ts de données, modéle VVoronoi (Bédard, Edwards, Gold) I

Evénements majeurs:
- Membre régulier du CRG (Centre de recherche en géomatique) a partir de 1994
- Création de GEOIDE le réseau canadien de centres d’excellence en géomatique (promoteur CRG)
en 1999
Activités notables:

- Bon nombre de projets avec des collegues en géomatique dans lesquels j’apportais mon expertise en
modélisation conceptuelle des données, representation des connaissances, méthodologie d’analyse et
conception (avec Y. Bédard, G. Edwards, C. Gold).

- Sujets , ,
: (Co-encadrement d’étudiants MSc, PhD en géomatique)
1991 | 1992 | 1993 | 1994 | 1995 | 1996 | 1997 | 1998 [ 1999 |
.nux IBM ThinkPad  MP3 Java MS Explorer DeepBlue Chess Champion

T 1991 GSM Network ~ Windows NT Netscape JavaScript Toshiba Notebook Windows 98 23
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From Multi-Agent Systems to Multi-Agent Geo-Simulation
and the development of Egovernment Systems 1999-2007

| Rencontre INSPQ “VNO MAGS: Géosimulation de la propagation du virus du N|I (INSPQ-CHU) |
EA Method to develop 2D MAGS: the case of shopplng centers (PhD-brs-Tun AI|) :

Proj. MUSCAMAGS (2005-09) |

Proj.PADI: exploration Agents dans Envirnt Géo 2D Proj. MAGS: Geosinulation comportements foules en milieu urbain (Défense)
GEOIDE 1 | “ Conf Frederikton I GEOIDE renouvelé

CRG: Projet Radarsat (Thompson)
Repres. multiple | SMA, généralisation cartographique (PstD Mustiére) et cartographie a la volée (PhD-brs-Tun: Jabeur)|

|CRDV: User-oriented explanations CRDV-TIF: Critiquing systems and argumentation for C&C Appli. (Bélanger)
CRDV: Mobilité du code | CRDV: 3D data Urban environment | CRDV-TIF: Crowd-MAGS (2006-09) |
CRDV: argumentation and COA critics
CRDV: COA and Lessons Learned coll. Nsim Tech.

Projet EFES: eGovernment for local governance: (Kettani, Maroc, IDRC) |

|Consu|tant Proj. INSIDER (Annecy) |
Recherche sur les actes de discours Renouvelé: Logique du discours: vers |'élaboration d'une théorie de la communication et coordination en IA (Vanderveken, UQTR)

Méthode EPAS d'analyse et de conception de systémes d'information (enseignée au département d'informatique) ...

User-oriented teams of agents |Ta|k-active pictures: Toward software agents describing pictures |Foundations of Cognitive Multi-Agent Geo-Simulation
| 1999 | 2000 [ 2001 | 2002 | 2003 | 2004 | 2005 | 2006 | 2007 |
Windows X

Mac OSX Nvidia GeForce FX iNSimTechnoIogie (J. Perron/Hogan) (transfert tech. MAGS) |
PlayStation2 Wikipedia Agile Manifesto FireFox 1.0 MacBook Pro  iPhone

MS Tablet PC ML200 ITIS-Laval: Institut Techno. de l'info. et Société




From Multi-Agent Systems to Multi-Agent Geo-Simulation

and ...

the development of Egovernment Systems (1/4)

Evénements majeurs: subvention CRSNG a la découverte renouvelée sur la période

Adjoint au Rédacteur en chef de la Revue d’Intelligence Artificielle (Hermes de
Activités notables:

Stemate (2006-09) tous s’appuyant sur des approches a base d’agents

- Travaux sur

pour le commandement et contrﬁle

2005 & 2012)

- De nombreux projets finances par le CRDV dont deux majeurs (TIF) avec Bélanger (2002-05) et

- Modeélisation des conversations entre agents etendant nos modeéles précédents (la conversation est vue
comme un agent) et formalisant les interactions sous forme d’actes de discours (PhD Bentahar)

|CRDV: User-oriented explanations CRDV-TIF: Critiquing systems and argumentation for C&C Appli. (Bélanger)
CRDV: Mobilité du code |

CRDV: 3D data Urban environment |

CRDV-TIF: Crowd-MAGS (2006-09) |

CRDV: argumentation and COA critics

CRDV: COA and Lessons Learned

coll. Nsim Tech.

I * I Recherche et développement  Defence Research and
T pour la délense Canada Devalopment Canada

|Consultant Proj. INSIDER (Annecy) |

Recherche sur les actes de discours

Renouvelé: Logique du discours: vers I'élaboration d'une théorie de la communication et coordination en IA (Vanderveken, UQTR)

Méthode EPAS d'analyse et de conception de systémes d'information (enseignée au département d'informatique)
User-oriented teams of agents |Ta|k-active pictures: Toward software agents describing pictures |Foundations of Cognitive Multi-Agent Geo-Simulation
| 1999 | 2000 | 2001 | 2002 | 2003 | 2004 | 2005 | 2006 | 2007
Windows XP
Mac OSX Nvidia GeForce FX
PlayStation2 Wikipedia Agile Manifesto FireFox 1.0 MacBook Pro  1Phone
MS Tablet PC~ UML2001 ITIS-Laval: Institut Techno. de I'info. et Société




From Multi-Agent Systems to Multi-Agent Geo-Simulation

and ... the development of Egovernment Systems (2/4)
Evénements majeurs: (volet géomatique)
- Premiers projets GEOIDE financeés a partir de 1999

- Projet FQRNT équipe (2002-2005) en collaboration avec Thériault (CRAD-UL):
(PhD Chaker 2009)

CRG: Projet Radarsat (Thompson)
Repres. multiple |

SMA, généralisation cartographique (PstD Mustiére) et cartographie a la volée (PhD-brs-Tun: Jabeur)l

Activités notables:
- Projet
- Recherche en

(CRG, Leader K. Thomson)

(Projet Geoide Gemure: Bédard Leader)
B. Moulin en charge du volet systemes multi-agents:

. PstDoc S. Mustiere 2001-02 (puis engagé a I’lGN, France)
. PhD: Jabeur (2002-2006) et autres étudiants de MSc (Boulekrouche, Mehdi)

1999 | 2000 | 2001 | 2002 | 2003 | 2004 | 2005 | 2006 2007
Windows XP
Mac OSX Nvidia GeForce FX
PlayStation2 Wikipedia Agile Manifesto
MS Tablet PC

FireFox 1.0
UML2001

VIaCBO00K PTO IFnone
ITIS-Laval: Institut Techno. de I'info. et Société




From Multi-Agent Systems to Multi-Agent Geo-Simulation
and ... the development of Egovernment Systems (3/4)

l Rencontre INSPQ “VNO MAGS: Géosimulation de la propagatlon du virus du N|I (INSPQ CHU) |

_________________

______________________________________________________________________________________________________________________

________________________________________________________________________________

—————————————————————————————————————————————————————————————————————————————————

Proj. MUSCAMAGS (2005-09)

Proj.PADI: exploration Agents dans Envirnt Géo 2D Proj. MAGS: Geosinulation comportements foules en milieu urbain (Défense)

GEOIDE 1 N “ Conf Frederikton N GEOIDE renouvelé

Evénements majeurs: Tous reliés aux activités au sein de GEOIDE

- Appui majeur de la Défense pour le projet MAGS (2002-05) et ensuite
MUSCAMAGS (2005-09)

- Appui majeur de I’INSPQ pour le projet VNO-MAGS (2004-07)
(modele adapté pour de grandes populations)

- Subvention des RCE renouvelée a GEOIDE en 2006 pour 7 ans
- Transfert technologique de MAGS vers la start-up Nsim Technologies en 2005

Activités notables:

- Tous ces projets sont gérés par B. Moulin avec un grand nombre d’étudiants de doctorat et maitrise
(plusieurs collégues impliqueés sur divers volets)

- Nombreux workshops, conférences annuelles GEOIDE, etc.

| o 00| 2001 L . T Z005 2006 2007 |
Windows XP o
Mac OSX Nvidia GeForce FX @ologle (J. Perron/Hogan) (transfert tech. MAGSJ/
PlayStation2 ~ Wikipedia Agile Manifesto FireFox 1.0 MecBostPro—iPtoTE

MS Tablet PC  UML2001 ITIS-Laval: Institut Techno. de I'info. et Société




Retrospective of our Geoide Projects on Multi-
agent Geosimulation for Decision Support

@
@,DE = — Populations Dynamics Stage =¥
[

|

|

i[ VNO-MAGS (2004-2007) | (CODIGEOSIM and Zoonosis-MAGS {20&3-12])
' Sénart-MAGS {2&0@-12}

Institut national

de santé publique & Multi-Scale Stage p.l:
R~ R

- . . g’_ Traln-MAGS (2007-2009) ]: i i

i ! | i | Cn:rdeAGS (2007-2009) _':Ii E i

| : i | IVGE {20{:&20{19} ! ': i

i E | MUS{:MMGE Project (2005-2009) ) | |

I [ ’ MAGS—CGA [:um 2008) .i | E |

i ( ' mmes?mm1 . | i :'
e e R
I ! ~ Malk MAGS (2003-2005) ] | ) | i : i
i [ Méﬁs Project (2002:2005) | E ! i i :I i
Lt
1999 ) 2000 ) 2001 :) 2002 j 2003 ) 2004 ) 2005 ) 2008 2007 ) 2008 )zma ) G ) T )
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GEOIDE

Projets 2005 - 2009

hitp://www.geoide.ulaval.ca -

La GEOmatique pour des Interventions et
des Décisions Eclairées

Réseau de centres d’excellence depuis 1998

Networks of Centres
.7 of Excellence
T/, Réseaux de centres
dexcellence

The

imulation des interactions
entre des populations et leurs
environnements pour assister les
processus decisionnels.

Dans ce monde en perpétuel changement, les
décideurs de nombreux secteurs (gouvernement,
défense, industrie, social) ont affaire a des acteurs de
types différents (humain, animal, ordinateur) évoluant
dans des espaces géographiques différents. Lorsqu'ils
analysent ces situations, que ce soit pour assurer notre
sécurité (catastrophes naturelles, contréle de foules),
ou pour améliorer notre quotidien (optimisation des
systemes de transport), ils ont besoin de comprendre
les interactions entre les acteurs et leur environnement
dans leur globalité (temps, espace).

RESULTATS ATTENDUS:

Notre objectif est de fournir les méthodes et les outils
permettant de développer des stratégies et tactiques
d’intervention, de comparer les différents scénarios
proposés, et d’anticiper les conséquences quant au
choix de tels scénarios. Des représentations virtuelles
en 3D faciliteront la compréhension de ces situations
complexes, contribuant ainsi considérablement a la
prise de décisions.

I *I Defence Researth and Development Canada

PP pour la défe Canada

Valcartier

TDM-DSD # 08 - Bernard MOULIN

Universités participantes:

ERdeR UNIVERSITE
i LAVAL

Dr. Bernard MOULIN - Responsable de projet
Département d'informatique

Dr. Yvan BEDARD
Département des sciences géomatiques

Dr. Marius THERIAULT
Ecole supérieure d'aménagement du territoire
et du développement régional

MUSCAMAGS
Project (2005-09

Dr. Sean DOHERTY
Department of Geography &
Environmental Studies

Dr. Robin HARRAP
Department of Geological Sciences
and Geological Engineering

Qugens

McMaster
University 'ﬁ Dr. Darren SCOTT
School of Geography & Geology

Halifax, Nova Scotia, Canada

Dr. Andrew S. HARVEY
Economics Department

Organisations participantes:

[0 =
ST A
- Al sopEey
8 ed Société de protection
LBGI des foréts contre le feu
Transports 1
e
‘SuSTANABLE m[ng = QUébeC £33 .

DEVELOPMENT a
VILLE Dll .&
QUEBEC
SERVICE DE L'INGENIERIE
» Réseau PROCESSUS Network - Université Laval
- Center for Spatial Analysis - McMaster University

»Centre de recherche en aménagement
et en développement - Université Laval

» Join Programm in Transportation - University of Toronto

GEOIDE *°

Projet MUSCAMAGS: géo-simulation multi-agents et multi-échelles pour assister les processus décisionnels relatifs

a des situations dynamiques spatiales multi-acteurs.



From Multi-Agent Systems to Multi-Agent Geo-Simulation
and ... the development of Egovernment Systems (4/4)

Activités notables (volet Development of eGovernment Systems): :

- Projet de coopération internationale Canada Maroc, financé par IDRC (Project leader: D. Kettani, Al
Akhawayn University in Ifrane, Morocco) en deux phases: 2004-2005 et 2006-2007

- B. Moulin participe comme collaborateur scientifique et comme expert en méthodologie d’analyse et
conception et en gestion de projet (nombreux déplacements sur place, forte implication)

Evénements majeurs: SNHANCED
- Le projet a remporté plusieurs prix internationaux dont: B ROLIGIES
, First Price Technology in Government in Africa

- (2007) Improving the Delivery of Services

- Une compagnie Enhanced Technologies créée au Maroc en 2005 pour diffuser le logiciel et fournir les
services associés aux diverses villes et communes du pays. En 2008 elle rend le relai pour le
developpement de nouvelles versions du logiciel et d’autres produits reliés

|Projet EFES: eGovernment for local governance: (Kettani, Maroc, IDRC) |

1999 | 2000 | 2001 | 2002 | 2003 | 2004 | 2005 | 2006 2007
Windows XP
Mac OSX Nvidia GeForce FX
PlayStation2 Wikipedia Agile Manifesto FireFox 1.0 VIaCBOOK PTO _ TPTONe

MS Tablet PC UML2001 ITIS-Laval: Institut Techno. de I'info. et Société




From Population-Based Geo-Simulation to Enhanced
Complex Event Processing (2007-15) (1/4)

|LymeMAGS: Géosimulation et. propagation de maladie de Lyme (INSPQ)
|CODIGEOSIM: Geosimulation tools for communicable disease spread (Wu, Chen, Moulin) | Livre chez Wiley “

GEOIDE(fin)

] ' PhD: Chaker (2004-09) | col. Thomopoulos |CoII. INRA (Montpellier) Argumentation System Dynamics AgroSystems ‘

Conversation multi—agent et raisonnement (PhD-brs-Tun: Mbarki) ! |CRG: Landform Modeling (Guilbert) ‘

Projet EFES 2: (Kettani, IDRC) | Enhanced Technologies (commercialise le systeme au Maroc) '

Méthode EPAS d'analyse et de conception de systémes d'information (enseignée au département d'informatique) ... ‘
Foundations of Cognitive Multi-Agent Geo-Simulation |Renouvelé: Holonic Multi-Agent Geo-Simulation (40k/an)

2007 | 2008 | 2009 2010 | 2011 | 2012 | 2013 | 2014 2015 |

Evénements majeurs:

- Renouvellement en 2010 de mon CRSNG Aide a la découverte pour 5 ans (augmentation majeure)
- Prévoyant ma retraite, je n’ai pas soumis de nouvelle demande de subvention pour 2015




From Population-Based Geo-Simulation to Enhanced
Complex Event Processing (2007-15) (2/4)

W Activites notables (volet eGovernment Systems): ST L
o b e Q - Finalisé Phase 2 du projet eFES en 2009 Lf;—ﬁr' Eﬁ,‘:;egzun\:rmﬁ?t

dans les pays en développement

- Financement en 2010 par IDRC de la rédaction et
publication de 3 livres (dont une version en arabe)
- Livres publiés en 2014, disponibles en ligne

sur le site d’IDRC

I'expérience du Projet eFez

LR Y U

| IDRC finance rédaction/publi. de 3 livres sur Méthode et Proj EFES “ 3 livres sur EFES “

Projet EFES 2: (Kettani, IDRC) | Enhanced Technologies (commercialise le systeme au Maroc) |

Méthode EPAS d'analyse et de conception de systémes d'information (enseignée au département d'informatique) ... ‘
Foundations of Cognitive Multi-Agent Geo-Simulation |Renouvelé: Holonic Multi-Agent Geo-Simulation (40k/an)
2007 | 2008 | 2009 2010 | 2011 | 2012 | 2013 | 2014 2015 |

cBook Pro iPhone Android Windows7 iPad Windows8

33
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From Population-Based Geo-Simulation to [yt
ORAL DYNA

Enhanced Complex Event Processing (2007-15) (3 IFECTIOUS DISES

'

|__GEOIDE

|LymeMAGS: Géosimulation et. propagation de maladie de Lyme (INSPQ)
|CODIGEOSIM: Geosimulation tools for communicable disease spread (Wu, Chen, Moulin)

_______________________________________________________________________

Instrtut national

kaoui: approche évolutionnaire & Planif. Itinéraires ds envrnt. dynamiques ! de santé publique L
i iscale MAGS | T Sbhec e e
Proj. MUSCAMAGS Multiscale MAGS | Que

GEOIDE(fin)

Evénements majeurs (volet Population-Base Geo-Simulation- Projet GEOIDE):
- Fin du projet MUSCAMAGS en 2009,
- Démarrage projet CODIGEOSIM avec chercheurs en Ontario (Wu, Chen, Moulin co-leaders)
Dr Wu, Canada Research Chair in Industrial and Applied Mathematics and Director, Centre for Disease Modeling
- Subvention complémentaire importante a B Moulin de I’INSPQ pour le projet LymeMAGS
avec la collaboration de PHAC (Public Health Agency of Canada )
- Fin de GEOIDE en 2012
- Rédaction d’un livre collectif (edts. Chen, Moulin, Wu) et publication chez Wiley en 2015

2007 | 2008 | 2009 | 2010 | 2011 | 2012 | 2013 | 2014 | 2015

Activités notables:

Nos activités a I’UL sont centrées sur le développement d’une

(coll. Dr. N. Ogden
Centre for Food-borne Environmental and Zoonotic Infectious Diseases, Public Health Agency of Canada )




From Population-Based Geo-Simulation to Enhanced
Complex Event Processing (2007-15) (4/4)

Evénements majeurs:
- Fin du dernier projet CRDV-TIF en 2009 (plateforme de

)

- Période AER a I’INRA-SupAgro Montpellier - France, debut collaboration avec équipe Argumentation
et AgroSystemes

- Démarrage de recherches sur avec E. Guilbert (CRG) en 2014

——————————————————————————————————————

______________________________________

col. Thomopoulos |COII. INRA (Montpellier) Argumentation System Dynamics AgroSystems

Conversation multi-agent et raisonnement (PhD-brs-Tun: Mbarki)
CRDV-TIF: Crowd-MAGS (2006-09) |

[CRG: Landform Modeling (Guilbert) |

_______________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Activités notables:
- En 2010 deuxiéme doctorat sur la

(Phd Mbarki,
co-dirigé par J. Bentahar, prof. a Concordia Univ.)

- Début du doctorat de Barouni (complétement auto-financé) sur une
2007 | 2008 | 2009 |

2010 | 2011 | 2012 |

2013 | 2014 | 2015

- Séjour d’une année de Dr. R. Thomopoulos (de 'INRA Montpellier) dans mon lab a I’'UL (Sept 2015
—Juin 2016),

)




Contributions en méthodologie et représentation des
connaissances (2015-18 et apres la retraite!)

Activités notables:

- A la suite du doctorat de Barouni, MSc de Mahdi sur une
(Coll. compagnie Eaton)

- MSc Gueye, Bourse BMP-Innovation (CRSNG et Industrielle Alliance)

-> Elle a accompagné I’Ind. All. entre 2014 et 2017 alors que la compagnie a fait de gros
changements dans ses pratiques organisationnelles (engagée a temps en avril 2017)

INRA (Montpellier) Argumentation System Dynamics AgroSystems col. Thomopoulos

CRG: Landform Modeling (Guilbert) PhD: H. Ramiaramanana ..... !

_________________________________________________

_____________________________

. U g e e o o o o o o o e e e e e e o e e e e o e e e e e e o

Prep. Projet IDRC (Kettani) R —
Retraite
Méthode EPAS d'analyse et de conception de systemes d'information (enseignée au departement d'informatique) ...

2015 2016 2017 2018 2019 2020 2021 2022




Contributions en méthodologie et représentation des
connaissances (2015-18 et apres la retraite!)

Evénement majeur:
- Ma retraite débute en sept 2018 ... mais ce n’est pas la fin de mes recherches !!

Activités notables:
- Poursuite de la collaboration avec I’INRA (publications)
- Intensification des recherches avec E. Guilbert (co-dir d’une étudiante au Phd et un MSc géomatique)
- Co-Direct. démarrée en 2017 étudiante doctorat en Tunisie (Dir. W. Chaker)
- Préparation en 2018 d’un projet financé par IDRC avec D. Kettani (Maroc)

INRA (Montpellier) Argumentation System Dynamics AgroSystems col. Thomopoulos

CRG: Landform Modeling (Guilbert) PhD: H. Ramiaramanana ..... !

_________________________________________________

_____________________________

. U g e o o o o o e o e e o e e o e e e e e e e e e e e o

Prep. Projet IDRC (Kettani) R —
Retraite
Méthode EPAS d'analyse et de conception de systemes d'information (enseignée au departement d'informatique) ...

2015 2016 2017 2018 2019 2020 2021 2022




FINAL OVERVIEW

CRG: Geomatics Proj

Conceptual Graphs, Expert Systems, Planning Systems, International: ICCS

Méthode ACSI-EPAS .... Consultation Formation ... International: IFIP

> MOOM Projec>

1981

1982

1983

1984

1985

1986

1987

1986

1989

1990

1991

1992 | 1993 | 1994 | 1995 [ 1996

CRG: DataWarehouse, Carto. Generalis etc.

CG Temporal Model, Speech Acts, Multi-Agent Systems, Conversation Model

CRSNG

CRDV: SMA, Explan., Critiquing, Argum Systems

GEOIDE:

PADI

MAGS

GEOIDE+ INSPQ: VNO-MAGS

MUSCAMAGS

CEP: CG+ Pattern Model >

CrowdMAGS

LymeMAGS

CODIGEOSIM

egovernment EFES Project

INRA

1997

1998

1999

2000

2001

2002

2003

2004

2005

2006

2007

2008 | 2009 | 2010 | 2011 | 2012

CRSNG




Conclusion 81-18

(iterative) CEP: Enhanced CG Pattern Model

CRG: Landform representation \Vers une retraite

active!

INRA: Argum. System Dynamics Agrifood Domain

2013 | 2014 | 2015 | 2016 | 2017 | 2018

CRSNG :

O Pres de 50 h de travail pour cette étude de données massives !

0O 1981-2018: rétrospective de 37 ans de recherche, développement
formation et diffusion des travaux de mon équipe

O En espérant que cela vous a plul!

O ... etsivousenvoulez plus ... je peux vous montrer quelques
diapos illustrant les systemes de geo-simulation déeveloppés
entre 2000 et 2012
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Retrospective of our Geoide Projects on Multi-
agent Geosimulation for Decision Support

3.@lDE

T

— Populations Dynamics Stage — >
[

!
VNO-MAGS (2004-2007) ] | CODIGEOSIM and Zoonosis-MAGS {2!!13—12] J

Sénart-MAGS {2009-12}

r "

. J

& Multi-Scale Stage

]
MAGS Enhancements i
I
]

,’_ Traln-MAGS (2007-2009) ]'

o
[‘—- L= 'h‘ : :
: ; | ; ( EmwthGS[EﬂD? 2009) )| i |
i E : |l IVGE {20{:&20{19} ;i : i
] , | 1
I : ( MUSCMIAGE Project (2005-2009) )i : |
: |; ] MAGS—CEIA [zum 2008) .i : E !
| | H : i 1 i I
i 1 mmesmm; ) | ;
Fe .\1' : 1 i .
T - eeeesw
| ! " Mal-MAGS (2003-2005) ] | | . L
I = - . ] I I
| [ MAGS Project (2002-2005) I | ! .
, . ¥ { I I |
j PADI Project (1999-2002) ] i .: i '. i i I: GE O’DE
1999 ) 2000 ) 2001 :) 2002 j 2003 ) 2004 ] 2005 ) 2006 2007 ) 2008 )zma ) 2010 ) 2011 )
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Exploratory Stage: the PADI Project 3 IDE

PADI Project part of DEC 30 Project
(G. Edwards Project leader, 1999-2002)
aiming at exploring ‘innovative ways
to modeling and apprehend spaces’

i =
e dgerts
—

..........

‘Duink: veeight [c57 200

e

B Démannen | ] sbool bl -icsmsoh Int_ | [B] Micnoech PoveodPiint - | @Creidn 5 [ Simctationz NmcParishofn | SQE] en

PADI-Design, a CAD tool to create designs
of natural parks using geo-referenced data
about the site, expected facilities and use
areas. PADI-Simul is used to create a

population of agents simulating the
displacement behaviors of park visitors.

Btmare| | s || Wi | pctames [ (ROSSE G ANES
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Crowd Simulation Using the MAGS Platform

Moulin, Chaker, Perron, Hogan, Bouden, Pelletier, Belatkir 2001-04

I *I Rechaerche ot développement  Defence Research and
pour la délense Canada Development Canada

| Simulating at a micro level
the mobility behaviors of

| Geographic Environments
(VGE)




Crowd Simulation Using the MAGS Platform

IDE

Cycle Time (sec) : 0.047654
Current Time : 00h01M 135

Next vehicle update time : 74.008211
Vehicle update time ; 0.004574 Update Time: 7325




Y@ue Simulation of Shoppers’ Behaviours in Malls
IDE

The MalIMAGS Project 2004-06 part af the Geoide DEC 7 Project (K. Jones, Project leader)

mmmmmmmmm
J Shopper_Gendst

E Male
] Fomale
H Retusol

=[] Shopper_Age_Group
B 131 ynars
B 18-25yenrs
| 26-35years
] 3E-Etywars
¥ 51-E5years
ﬁ CverThanbbyears

Iilh.l"ﬂ!

Dmensions.

I e 4 B 20
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Bl 25-35 yeors 3650 years 19
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Il 5165 years Refusal [ [i} a
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GEOIDE

Projets 2005 - 2009

hitp://www.geoide.ulaval.ca -

La GEOmatique pour des Interventions et
des Décisions Eclairées

Réseau de centres d’excellence depuis 1998

Networks of Centres
.7 of Excellence
T/, Réseaux de centres
dexcellence

The

imulation des interactions
entre des populations et leurs
environnements pour assister les
processus decisionnels.

Dans ce monde en perpétuel changement, les
décideurs de nombreux secteurs (gouvernement,
défense, industrie, social) ont affaire a des acteurs de
types différents (humain, animal, ordinateur) évoluant
dans des espaces géographiques différents. Lorsqu'ils
analysent ces situations, que ce soit pour assurer notre
sécurité (catastrophes naturelles, contréle de foules),
ou pour améliorer notre quotidien (optimisation des
systemes de transport), ils ont besoin de comprendre
les interactions entre les acteurs et leur environnement
dans leur globalité (temps, espace).

RESULTATS ATTENDUS:

Notre objectif est de fournir les méthodes et les outils
permettant de développer des stratégies et tactiques
d’intervention, de comparer les différents scénarios
proposés, et d’anticiper les conséquences quant au
choix de tels scénarios. Des représentations virtuelles
en 3D faciliteront la compréhension de ces situations
complexes, contribuant ainsi considérablement a la
prise de décisions.

I *I Defence Researth and Development Canada

PP pour la défe Canada

Valcartier

TDM-DSD # 08 - Bernard MOULIN

Universités participantes:

ERdeR UNIVERSITE
i LAVAL

Dr. Bernard MOULIN - Responsable de projet
Département d'informatique

Dr. Yvan BEDARD
Département des sciences géomatiques

Dr. Marius THERIAULT
Ecole supérieure d'aménagement du territoire
et du développement régional

MUSCAMAGS
Project (2005-09

Dr. Sean DOHERTY
Department of Geography &
Environmental Studies

Dr. Robin HARRAP
Department of Geological Sciences
and Geological Engineering

Qugens

McMaster
University 'ﬁ Dr. Darren SCOTT
School of Geography & Geology

Halifax, Nova Scotia, Canada

Dr. Andrew S. HARVEY
Economics Department

Organisations participantes:

[0 =
ST A
- Al sopEey
8 ed Société de protection
LBGI des foréts contre le feu
Transports 1
e
‘SuSTANABLE m[ng = QUébeC £33 .

DEVELOPMENT a
VILLE Dll .&
QUEBEC
SERVICE DE L'INGENIERIE
» Réseau PROCESSUS Network - Université Laval
- Center for Spatial Analysis - McMaster University

»Centre de recherche en aménagement
et en développement - Université Laval

» Join Programm in Transportation - University of Toronto

GEOIDE *

Projet MUSCAMAGS: géo-simulation multi-agents et multi-échelles pour assister les processus décisionnels relatifs

a des situations dynamiques spatiales multi-acteurs.



Meso-Simulation of Urban Displacements of 3.

Large POpulatiOﬁS: TransNetSim (Chaker, Moulin 2006-09)

GEOIDE

T mm—— ] — —
= ; N EAE W, e 7
P AN

NS gl
5 /\%’f N l };!}\ l
% it

N2 Pt
%, Sy

QRN S
SR ey
AN “b:‘

TransNetSim simulates 1 million
trips on the Quebec City network
(32K nodes and 81K links) in less

than 1 min

Centra de Recherche en Aménogemant et Dévaloppement

Centre de recherche en aménagement et développement (CRAD)

For Quebec city, we generated a virtual
population of 325382 households and
734860 individuals using a synthetic
reconstruction approach

: _
! > i
s N
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CrowdMAGS: Simulating Crowd, Control Forces and the
Use of Non Lethal Weapons (financed by RDDC Valcartier 2007-09)

Filg Simuiation Haip

Time: ITHOIRIZ AL 04 1A

A New Platform

- p ameemee 4l CrowdMAGS
P on top of

,,,,,

| J) e e PLAMAGS

T

[ Officers use tear gas cans on
‘ [ Console | Control Panel | Cameras | User Captures | Generated Captures Roqressive groups and plestio
J

bullets on aggressive individuals
| uninvalved | | Physical Presence | [ Force D

J
Ask Crowd to Disperse | (] Allow the use of tear gas cans (] Allow the use of plastic bullsts

Recherche ot développement  Defence Research and
pour la délense Canada Development Canada




Method
The IVGE Project: Informed

I . [\Vectorlayers selection’) v ;.1 Geographic environment
_ -

Elevation Merged =

semantics map

\ 2

2> ’r}nﬁi\‘
]

L By
& .
,'bs 9 Q‘r l\
o Ji_ rog 4
. ":Q e \g "@ Fe ?;&?f m a&t‘
f o; w0 e e
<'::’ /'_. i &
gl N %"?{% ]
4 Tees™
Different layers from GIS data (with
different semantics)
3D Map with merged semantics ‘
€

t@%‘_\

®
I * I ?o&:maﬁg?em Eanﬂdp:li gm&ﬁgﬁag;d GE O’DE
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Applications of the IVGE for path planning in urban

and natural environments, deployment of sensors, etc.

Gusbec T e = WGL Viewsr

M Ve ok Awhachow  Opios

< EE SR Sk (250 +H % S0 Rk Qe o ‘BB
s p— — =

GEOIDE
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Nsim Technology 1n 2012

NSim Technology offers products and services § '
in the fields of geographic system management §

simulation and intelligent spatio-temporal analysis, artificial
Intelligence and 2D/3D visualization

NSim provides services and a development environment (GeoSDK) to
Its clients, especially in the defense and security sectors

NSim recently developped an innovative technology, Nsim Contour,
offering features improving collaborative client-server geosimulation
and 2D/3D geographlc management systems




Perron, Hogan

Nsim Technology, a start-up company created by the two Jimmys (Perron, Hogan)
In 2004 and benefiting from a technological transfer the MAGS project

The COLMAS Project is an example of a joint project: Use of Multi-Agent
Geosimulation and Machine Learning for Distributed Continuous Planning in

the Case of Territory Surveillance using Unmaned Autonomous Vehicules

Y Y NroYovor:
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UAVSs'’ patterns for scenario

Various solutions found from the best one to the
with obstacles 51

worst one (SDKsim —COLMAS)
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Population-Based Geosimulation

VNO-MAGS Project to simulate the propagation of West Nile Virus
(2006-2010) financed by INSPQ and part of the Geoide-supported
MUSCAMAGS Project

The LymeMAGS Project (2009-12 - Financed by INSPQ and Ministere
de la santé et des services sociaux du Queébec), part of the Geoide-
supported CODIGEOSIM Project (PI1V 05, J. Wu Project Leader)

Simulation of the propagation of Lyme disease (ticks - rodents — Deer
Interactions) for decision support in Public Health

The ZoonosisMAGS Platform: a generic platform to create population-
based geo-simulation of zoonoses

The SénartMAGS Project (agent-based geosimulation) of the risk of
Lyme Disease in peri-urban parks (Collaboration with Godard’s team of
Paris 8 University)

CODIGEOSIM: Geosimulation tools for simulating spatial-temporal
spread patterns and evaluating health outcomes of communicable diseasesz



The VNO-MAGS Project: Geosimulation of the
West Nile Virus Spread

Institut national
de santé publique

Québec rara
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o The SénartMAGS Project  ofin
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The Sénart-MAGS Project aims to
develop a method and software to help
assessing visitors’ risk to be infected by
ticks in Forét de Sénart, taking into account
exposure and risk factors

We developed a web mapping tool and
on line questionnaires, plus a tool to
identify typical visitors’ behavior patterns
The objective is simulate typical visitors’
behaviours and to assess the risk of being
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The simulation of LLyme Disease s

de santé publique

B ] Dibicheath - Agencedelssanté Québec rara

Agency of Canada  publique du Canada
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Conclusion on 12 Years of Geoide Sponsored Projects

So much fun ....
So many results ....

So many students (PDF) trained In various innovative
areas

Many thanks to Geoide that offered us all these
opportunities

Many thanks to our partners for supporting us in so many
ways

. although we will miss
Geolde and the great networking structure it offered
Canada during the past 12 years
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